Nice

Control unit

TR- Kurulum ve kullanim i¢in talimatlar ve uyarilar
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2  URUN TANIMI VE KULLANIM AMACI

MC800, Dairesel kapilar1 otomatiklestirmek i¢in bir elektronik kontrol tinitesidir. Kontrol tinitesi, Opera Sistemine ve Bluebus sistemine ait
cihazlara baglanmak i¢in 6zel olarak yapilandirilmistir. Mevcut diger aksesuarlar arasinda “SM” konnektori ile yapilandirilmis alicilar bulunur.

A\ Uriiniin belirtilen kullanim amaci disinda kullaniimasi yasaktir!

2.1 KONTROL BiRIMi PARCALARI LISTESI
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FLASOR GIRISI (120/230 V)
Motor 1. Motor Girisi

Motor 2. Motor Girisi

24V Cikis klemensi

Buton klamensi
Inputs/outputs Durum Ledleri
Fotosel programlama butonu
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Gii¢ baglantilarini sabitlemek i¢in kablo kelepgeleri
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Cam sigorta 5AF) K Agma ve programlama diigmesi ’
220V elektrik girisil L Durdurma ve programlama diigmesi

M Kapatma ve programlama diigmesi
N Kontrol tinitesi progrmlama ledleri
O Anten girisi

P Al girig soketi

Q Motor M1 Durum Ledi

R Motor M2 Durum Ledi

S Oview girigsoketi
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AERIAL

1%
>
n

S

O

O [eXeNeReRoReNoReRoNoRoNe]
000000000000

J

[eXeleReNoReNoRoReNeo ool
000000000000

o000
aooo
[e}eRoXel

[eXeNeReRoXeNoReRoNeReNo oo e)
0000000000 0QO0QO0
Q0000000000000 0
0000000000 0QO0Q0O0
[sXeNeNoNoXeNoRoRoNeNoRo e o e)
O0000000000QO00Q0OO0
0000000000000 00
Q0000000000000 0
Q0000000000000 0
Q000000000000 C0O
0000000000000 0O0
0000000000000 0C0O
Q0000QCQOO0QOQOQ
0000000000000 00
[eXeNeReRoReNoReRoNoReNo oloRe)
Q000000000000 00
[eXeNeReNoReNoRoRoNoRoNo eoRe)
0000000000000 00
0000000000000 00O
0000000000000 00
000000

[oXeNe}
[e}ele]
[eXoNe}

L1L2L3L4L5L6L7L8

Lp
[ T

Stop/Set

\:’hnto PRG

P

Close ¥

NO

O oooooao

-\

—

=]
= ||| 18
® ||| [
@ |8
g
o

120/230V~
50760 Hz
@)

ot
of

N

120/230VAs 44

O

Open
Close
Open
Close

— Common—
— Common———

M1 M2
@

.

NO

NO

RX

Bluebus

X

Bluebus

NO
8K2

RX
12345

in

Vv
4 -8 RX=PHOTO
4-9 RX=PHOTO 1
4-10 RX=PHOTO 2

PHOTO 1
PHOTO 2 PHOTO

ayotomasyon.com

isnue|beq |9s0j04 2'2'V


https://www.yayotomasyon.com

4.2.4 Baglantilarin tanimi

Elektronik kart Gizerine ilgili terminallerin yakininda bulunan ifadelerin anlami asagdida agiklanmistir.

ELEKTRIK BAGLANTILARI

Terminaller | Fonksiyon Aciklama Kablo Tipi
R 120/230 V ~ 50/60 o )
L-N-@ Hz Enerji girisi Enerji Girigi 3x15mm
Flasor Lamba
120/230 V ~ 50/60 120/230 V kendi kendine yanip sénen lamba ¢ikisi (maksimum 21 W). Cikis, |2 x 1.5 mm?
FLASH Hz lkaz lambasi “aydinlatma 1s131” olarak Anten
1 x RG58
L (M)d Motor1 Motor baglantisi M1 4 x 1.5 mm?2
L (M) J Motor2 Motor baglantisi M2 4x1.5mm?
1-2 Electrik Kilit 2 Va (maximum 15 VA) electrik kilit 2x1.0 mm?
3 ov oV 1x0.5mm?
4 Ortan Ug + 24V 24 V) ve ortak ug girisi 1x0.5mm?
5 e]€] “Open Gate Indicator” output for 24 V maximum 4 W warning light 1x0.5 mm?
Uyumlu cihazlar icin giris (MOFB, MOFOB, MOB ve MOTB). Cihazlar, hem
guc kaynagdini hem de iletisim sinyallerini tasiyan iki iletken Uzerinden paralel
olarak baglanmalidir
6-7 BlueBus 2 x0.5mm?
1 Motor igin agma limit switch girisi
8 Auxinl BF ve EPM fotosel girisi 1% 0.5 mm?
2. Motor agma limit switch girisi
9 AuxIn2 1x0.5mm?
1.Motor kapama limit switch girisi
10 AuxIn3 1x0.5mm?
11 Auxind 2. Motor Kapama limit switch girisi 1% 0.5 mm?
12 Stop Acil Stop Girisi 1x0.5 mm2
13 Step-by-step Step by step Buton girisi NO (normally open) 1% 0.5 mm?
14 Open Agma Buton girisi NO (normally Open) 1% 0.5 mm?
15 Close Kapama Buton Girisi NO (normally Open) 1% 0.5 mm?

10 —ENGLISH
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BLUEBUS FOTOSELLERIN ADRESLENMESI

FOTO 211

ﬂ] FOTO 11l
FOTO 1

ILK BASLANGIG VE ELEKTRIK BAGLANTILARI TESTI

Kontrol Unitesine gug¢ verdikten sonra, asagidaki kontrolleri yapin

1-Birkag saniye sonra, “Bluebus” (A) LED'in saniyede bir kez yanip

sonerek duzenli olarak yanip sonduginud kontrol edin.

2-Hem TX (aktarim) hem de RX (alim), fotosellerin LED'lerinin

yanip sondigunu kontrol edin. Bu asamada flasin tiri 6nemli

degildir

3- “Flasg” ¢ikisina bagli uyari 1s1ginin kapali olup olmadigini kontrol
edin.

Photo PRG

[aTvee

PHOTOCELL ADDRESSES

FOTOSEL ILIE
FOTO (PHOTO)
(durur ve_hareketi tersine cevigir )

FOTO I (PHOTO 1)
Dis fotosel kapanma aaﬂmmmm aktif (kapn

o e

FOTO 1 (PHOTO 1)

Dahili fotesel hem kapanma siasinda hem
aglis swasinda devrede Kapanirken
(hareketi durdurur e, ters cevirr) Acilirken
ttma;aﬁ%mld.mmﬂn durur ye yeniden

L=

FOTO 111 (PHOTO 1 1)
Dahili fotesel hem kapanma. siasnda hem
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FOTO 3 (PHOTO 3)

“Stop” giriglerine bagh aygitlari tanimal

BAGLANTI CIHAZLARIN OGRENILMESI

ilk galistirmadan sonra, kontrol iinitesi “Bluebus” ve

idir.
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BF EPM fotosel ile programlama BAGLI CIHAZLARIN OGRENMESI
ilk galistirmadan sonra, kontrol iinitesi “Bluebus”

E{J\;(e{a EPM fotosel kontrol Unitesine ve “Stop” giriglerine bagh aygitlari tanimalidir.
FOTO) AUX 2 (FOTO 1) ve AUX 3

FOTO 3) I Kontrol Unitesine higbir cihaz bagli olmasa bile |[=
giriglerine baglanmissa 6grenme asamasi gerceklestiriimelidir. L
2), “Fotosel programlama” islevi

etkinlestiriimelidir. Bunu yapmak igin: Kontrol Unitesi 6grenme proseduru sayesinde bagl

“LP” LED'i yanana kadar Photo PRG olan cesitli cihazlari ayri ayri taniyabilir ve olasi
dugmesini basil tutun. anomalileri saptayabilir.

Bunun gerceklesmesi igin, cihaz 6grenme prosedurd,
L J| ] I ] bir cihaz eklendiginde veya cikarildiginda

o o A gercgeklestiriimelidir.
>0 -
20 EX/ —:I%I:—/DDDEIDDDDCO

3

%H%H Bunu yapmak igin:
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Aux In 1 OODE
Aux In 2 ‘ODE
Aux In 3 ODE
Auxlnd '—‘DE

12
= wiid
, 1. Aynianda OPEN ve SET/STOP tusunu basili tutun
L ) 2. “L1” ve “L2” LED'leri hizli bir sekilde yanip sénmeye
basladiginda (yaklasik 3 saniye sonra) diigmeleri birakin
3. Kontrol Unitesi takilan cihazlari tanima asimasi bitene

kadar bekleyin

4. Tanima iglemi sona erdiginde, “Stop” (S) LED!'i
yanmali ve “L1” ve “L2” LED'leri sdnmelidir (“L3”
ve “L4” LED'leri yanip sdnmeye baglayabilir)).

“Fotosel programlama” islevini devre disi r
birakmak icin, “LP” LED'i kapanana kadar
PHOTO PRG digmesine basin.

12 —~ENGLISH yayotomasyon.com
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4.8.1 Otomatik modda 6grenme

LP N L3L4 1/
1 ||—f/|I| THHT ]

Photo PRG
Open A

Stop/Set
Close ¥

L3
L4

Otomatik 6grenme prosedurinu uygulamak igin:

1.

SET ve CLOSE digmelerini ayni anda basili

tutun

“L3” ve “L4” LED'leri hizl bir sekilde yanip
sonmeye basladiginda (yaklasik 3 saniye sonra)
digmeleri birakin

Kapi asagidaki hareketleri gerceklestirdigini
kontrol edin:

a. 1. motor mekanik dayanaga kadar

b.
c.
d.

e.

kapatiimall

2. motor mekanik dayanaga kadar
kapatiimali

2. motor mekanik dayanaga kadar
acllmal

1. motor mekanik dayanaga kadar
aciimal

1. motor mekanik dayanaga kadar
kapatiimali

f. 2.motor mekanik dayanaga kadar

kapatiimali

NOT: 1. Ve 2. Motor ilk hakaretlerini kapatmaya
degilde acilmaya dogru hareket eder ise limit
tanitma islemi durdurulmali ve motorlarin yonleri
degistirilip 6grenme prosudurd yeniden
baslatiimalidir.

ayotomasyon.com
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6 PROGRAMMING

Kontrol tinitesinde 3 adet Buton bulunur: Open , Set/Stop ve Close Bu butonlar hem kontrol tnitesine test
asamasinda komut vermek hem de mevcut fonksiyonlari programlamak icin kullanilabilir

6.1 LEVEL 1 PROGRAMLAMA (ON-OFF)

Level 1 programlama L1den L8e kadar olan LED yaniyor ise= fonksiyon etkin;LED yanmiyor ise = fonksiyon devre dis
Seviye 1 programlama yapmak igin:

1. “L1” LED'i yanip sdnmeye baslayana kadar Set/Stop dugmesini basili tutun

2. “L1” LED'i yanip sénmeye basladiginda Set/Stop digmesini birakin

3. Yanip sénen LED'i, degistirilecek fonksiyonla iligkili LED'e getirmek icin Open veya Close digmesine
basin.

4. islevin durumunu degistirmek icin Set/Stop diigmesine basip birakin

- kisa yanip sonme = KAPALI

- uzun yanip sonme = ACIK

5. Programlama modundan ¢ikmak i¢in 10 saniye (maksimum stire) bekleyin.

Table 5

LEVEL 1 FONKSIYON (ON-OFF)

LED |Fonksiyon Aciklama

Otomatik kapanma Aktik hale getirilirse bir agilis manevrasindan sonra kapi ayarlanan duraklama
. siiresince bekler ve bundan sonra kontrol iinitesi otomatik olarak bir kapanma manevrasi baslatir.
L1 | Otomatik kapanma, otomatik kapanma siiresi varsayilan olarak 30 saniye olarak ayarlanmistir..

Bu fonksiyon aktif hale getirildiginde Kapi agilma manevrasi yaparken veya agildiginda fotoselin

Fotoselden o g . LS - . X
Lo gectikten sonra oniinden gecildiginde otomatik kapanma siiresi ne olursa olsun 5 saniye sonra kapanma islemi
kapanma yapar

Bu fonksiyon aktif hale getirildiginde bir elektrik kesintisi durumunda elektrik geri geldiginde kontrol
tinitesi 10 saniye sonra kapinin agik oldugunu anlar ve hi¢ bir lambasi uyarisi vermeden kapanma

L3 |Her Zaman Kapat | manevrasi baslatir

Fonksiyon Aktif iken: Agilis manevrasi baglamadan énce (kapali kapi konumundan baslayarak),
elektrikli kilidin kilidini agmak i¢in kisa bir kapanis manevrasi tetiklenir.

Function Aktif iken : the “warning light” output (FLASH - 120/230 Va 50/60 Hz) switches its operation to
“courtesy light”.

Function Aktif degil iken :: the output functions as a warning light.

Fonksiyon ENABLED: Flasér Lamba, kapi hareket etmeden 3 saniye énce yanip sénmeye baslar.
L6 Flasor devrede Fonksiyon ETKINLESTIRILMESI: manevra basladiginda Flas6r lamba yanip sonmeye baslar.

L4 Ramming function

Warning /

ks Courtesy light

“Close” . . s e - S

L7 Kismi Agma Bu fonksiyon aktik hale getirildiginde Close klamensinin ¢galismasi kismi agma olarak degisir

L8 Basing Function Aktif iken Kapi kapatildiktan 4 saat sonra, hidrolik devre basincini yeniden yiklemek icin kisa bir
bakimi kapanma manevrasi tetiklenir.

yayotomasyon.com ENGLISH -9
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6.2 SEVIYE 2 PROGRAMLAMA (AYARLANABILIR PARAMETRELER)

Seviye 2 parametreleri fabrikada ayalarlari “Tablo 7” de “GRI” ile vurgulandi§i sekilde ayarlanmistir ve istenildigi zaman
degistirilebilir. Parametreleri
1 ile 8 arasinda ayarlanabilir. Her bir LED'e karsilik gelen degeri kontrol edin, “Tablo 7” ye bakin.

6.2.1 Seviye 2 programlama prosedur.
Programlama islemi sirasinda kullanicinin tuglara arka arkaya basmasi icin maksimum 10 saniye suresi vardir,
Bu slireden sonra prosedir otomatik olarak sona erer ve o zamana kadar yapilan degisiklikleri hafizaya alir.

Seviye 2 programlama yapmak igin:

1. “L1” LED'i yanip sbnmeye baslayana kadar “stop/set” digmesini basilitutun

2. “L1” LED'i yanip sénmeye basladiginda “stop/set” digmesinibirakin

3. Yanip sénen LED'i, degistirilecek olan paramatreye getirmek i¢in “open” veya “close” digmesine basip birakin.

4. Degistirilecek parametrenin yanindaki LED yanip sénerken “stop/set” digmesini basil tutun. “stop/set” digmesine basildiginda:
— degistirilecek parametrenin mevcut seviyesini temsil eden LED sabit yanana kadar yaklasik 3 saniye bekleyin “set/stop”
digmesine basili tutmaya devam edin

— parametrenin degerine bagh LED'i degdistirmek i¢in “Stop/set” digmesine basili tutarak iken “open” veya “close” digmesine basip
cekerek istenen degerin ledini yakin

5. “stop” digmesini birakin

6. Programlama modundan ¢ikmak igin 10 saniye (maksimum stre) bekleyin.

SEVIYE 2 FONKSIYONLARI (AYARLANABILIR PARAMETRELER)

Giris LED

LEqi | arameter (level) | Set Degeri Aciklama
L1 LED o
(level) Set Degeri
L2 15 seconds
L3 30 seconds
L4 45 seconds
L1 .
Otomatik
kapanma Siiresi LS 60 seconds
L6 80 seconds
L7 120 seconds
L8 180 seconds
L1 Ac - Dur - Kapat - Dur
L2 Ac - Dur - Kapat - A¢
L3 Ac - Kapat - A¢ - Kapat

CONDOMINIUM

Agma manevrasi sirasinda, “Step by step ” ve “A¢” komutlar
herhangi bir etkiye neden olmaz motorlar durma iglemi yapmaz
Kapat manevrasi yaparken bir komut aldiginda tersine

L4 gitmesine neden olur

“SbS”, “OPEN” ve “Close” girigleriyle
veya kumanda kontroluyle iligkili
komutlarin sirasini kontrol eder..

CONDOMINIUM 2

Step-by-Step Acgma manevrasi sirasinda, “Step by step ” ve “A_g” kor_nutlarl

fonksiyonu herhangi bir etkiye neden olmaz motorlar durma iglemi yapmaz
Kapat manevrasi yaparken bir komut aldiginda tersine

gitmesine neden olur

L2

L5
Gonderilen komut 2 saniyeden uzun sire kalirsa, bir “Durdur”
komutu yurataldr.

L6 STEP-BY-STEP 2 (2 saniyeden kisa bir slre kismi
acilmaya neden olur)
HOLD-TO-RUN

L7 Komut yollandigi siire menevra devam eder komut
kesildiginde hareket durur kontrolli agma kapama yapar .

L8 Acilirken otomatik acilir. Kapanirken kontrolli kapanma
yapar

ayotomasyon.com
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Table 6

f;fl Parametre I(_IE\I/DeI) Set Degeri Description
L1 0%
L2 10 %
L3 15 % 2.motor igin agilma gecikmesini
L3 e L4 20 % ayarlar:
Gegikme L5 25 % Caligma siresinin ylzdesi olarak
L6 30 % programlanabilir.
L7 40 %
L8 50 %
L1 0%
L2 10 %
L3 15 % 0 . 0 0 .
L4 20 % 1.motor i¢in kapanma gecikmesini
L4 Kapanmada avarlar:
Gegikme LS 25% Y . e . .
L6 30 % Calisma suresinin ylzdesi olarak
L7 40 % programlanabilir.
L8 50 %
Dengeleme L1 0% - Kapanig suresini azaltir Kapatma manevrasi suresinin arttirimasina
L2 20 % veya azaltilmasina izin verir. Bu, motor iki
= yonde farkl hizlarda (6rnegin hidrolik
L3 30 % motorlar) hareket ettiginde veya Kapi
L5 L4 40 % kanatlarinda dengesiz oldugunda ve agma ve
L5 60 % kapama manevralari sirasinda farkli
L6 70 % zamanlarla ayni mesafeyi kaplayan farkl
o kuvvet seviyeleri gerektirdiginde yararlidir.
L7 80 % Kapama manevrasi arttiriimalidir, ayari L8'e
L dogru kaydirin; Kapama manevrasinin
L8 100% - Kapanig siresini artirir azaltilmasi gerekiyorsa, ayari L1'e kaydirin.
L6 L1 25% - Minimum gii¢
L2 35 %
L3 45 %
Motor Giicii L4 55 % Her iki motorun kuvvetini, yiizde olarak
L5 65 % ifade edilen faz dugUrerek ayarlar.
L6 75 %
L7 85 %
L8 100% - Maximum glc¢
L1 O0s
L2 0.5s
L3 1s
L7 Baslama zamani L4 15s Bir manevranin basinda baslatma
$ TLs 18s suresini programlamaya izin verir.
L6 2s
L7 25s
L8 3s
Yaya 1 | Yaya 1 (M2 kapi kanadi, tam boyun 1 / 4'line agilir)
(M2
Yaya 2 | Yaya 2 (M2 kapi kanadi tam boyun 1/ 2'sine agilir)
(M2
Y 3lY 3 (M2 kapi kanadi, tam b 3/4' I
(,\%a aya 3 ( apt kanadi, tam boyun ne acilir) Kismi acma mesefesini ayarlanir
Yaya veya Yaya 4 | Yaya 4 (M2 kapi kanadinin tam agilmasi)
) kismi acilis Kismi 1| Kismi 1 (iki kapi “minimum” agilis seviyesinin 1/ 4'Une
(iki kapi| acilir)
Kismi 2| Kismi 2 (iki kap1 “minimum” agilis seviyesinin 1/ 2'sine
(iki kapif acihr)
Kismi 3| Kismi 3 (iki kapi “minimum” acilis seviyesinin 3/4'lne
(iki kapi| acilir)
Kismi 4| Kismi 4 (iki kapi “minimum” acilis seviyesine acilir)
(iki kapi

ayotomasyon.com
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6.5 HAFIZA SILME

M Asagida aciklanan prosediir kontrol Unitesinin
varsayilan ayarlarini geri yukler. Tum 6zel ayarlar

kaybolacak.
r —\
21) l
3 O AN
I L1
gl <z » L2
s 2| 35| &
L ] g o @ ]

-

_J

Kontrol Unitesinin hafizasini silmek ve tim varsayilan ayarlari
geri yuklemek icin, asagida agiklandigi sekilde devam edin.:
1 Open ve close butonlarina L1 L2 ledleri yanana

kadar basili tut

2. L1 L2 ledleri yanip sdnmeye baslayinca butonlari birak

ayotomasyon.com
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