NICE - SPIDER 6100 BAGLANTILARI VE PROGRAMLAMA
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***x* Harici Buton Baglantisi 5 -
*kk Anten Baglantisi 9-
5-
1 -

8 (5ortak ug)

10 (10 canhucg)

6 (kapal devre buton)
2  (24V - max.25W)

*rxekk Acil Stop Baglantisi
=k kaz Lambasi Baglantisi

STANDART BAGLANTI 5-6 - 7 Koprulenmeli
FOTOSELLIBAGLANTI 5 -6 Koprulenmeli
3 -4 24V Fotosel besleme (4 +)

5 - 7 Fotosel kontak uglari

HARICI RECEIVER BAGLANTI 3 -4 24V Receiver besleme (4 +)
5 - 8 Receiver kontak uglan (5 ortak ug)

PROGRAMLI KUMANDALARIN OKUTULMAS

1) Motor Ustiindeki Program butonu ile kumandamn 1 nolu
butonunu ayn anda basili tutun.

2) Motor lambasi yanip sondiginde islem sona erecektir.

3) Diger kumandalan ilk okutulan kumandann kodunda harici
kodlayiciyla kodlamak gerekmektedir.

4) Motor Ustlindeki receiver sadece 1 adet kodu okur.Y eni bir
kumanda okutulduwjunda 6nceki okumay siler.
birakilacak

MOTOR KAPANMA HIZ Motor Ustiinde bulunan A¢ma - Kapama kuvvet ayarlarum
Ustlinde bir Jumper bulunmaktadr.Mevcut halindeyken motor
kapanirken %50 yavas kapanir, jumper' diger tarafa taktiginizda
motor kapanirken %75 hizla kapanir.

DIP SWITCHS FONKSIYONLARI
1) 1 =OFF/ 2 = OFF Buton Kontrollii manual calstirma
2)1=ON /2 =O0OFF Yari otomatik calstirma (Kumandal)
3) 1 =0OFF/2=0N Otomatik kapanma devrede
4)1=0ON /2=0N Otomatik kapanma bekleme sliresi program

**Otomatik kapanma aktif hale getirilecekse motora mutlaka
Fotosel baglanmahdir***

OTOMATIK KAPANMA PROGRAM
1) Dip switch' ler yukandaki 4.Gnct madde konumuna getirilmeli
2) Motor Ustindeki Program butonuna basli tutulmah
3) Motor lambasi yanip sbnmeye baglayacak,her yanp somesi
1 sn.dir (max.60 sn.)

ACMA - KAPAMA KUVVET AYARLAI
Motor Ustiinde bulunan Open Force-Close Force' lardan agma ve
Kapama kuvvet ayarlan yapilabilir
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